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(54) Poignee pour catheter 

(57) Poignee pour catheter, comportant un systeme 
de reperage par index lisibles dans une fenetre. 

La fenetre 1 1 est disposee sur la poignee 1 , et les 
index sont portes par une molette 1 0 pivotant sur un axe 
perpendiculaire k I'axe du catheter. 




FIG.1 
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Description 

[0001] L'invention concerne une poignee pour cathe- 
ter, en particulier pour catheter d'electrophysiologie. 
[0002] Un catheter d'electrophysiologie comporte 
usuellement un corps de catheter portant a son extre- 
mity proximale un raccord eta son extremite distale une 
partie souple, sur laquelle sont disposees plusieurs 
electrodes, par exemple annulaires. Ces electrodes 
sont prevues pour faire des mesures de potentiel, par 
exemple, en etant appliquees centre la paroi interieure 
du coeur ou d'un vaisseau. Elles peuvent aussi etre uti- 
lisees pour la destruction de certains tissus par electro- 
ablation ou radio-frequence. 

[0003] Le raccord du catheter comporte a sa partie 
opposee au corps du catheter, un connecteur electrique 
assurant la liaison entre d'une part les conducteurs dis- 
poses dans le catheter et aboutissant aux electrodes, 
et d'autre part les conducteurs exterieurs aboutissant 
aux appareils de mesure. 

[0004] Pour indiquer la position de I'extr6mite distale 
du catheter, le document US-5.489.275 prevoit de dis- 
poser sur le raccord du catheter une bague cylindrique, 
coaxiale au catheter, et munie d'une fenetre. Lorsque la 
bague est deplacee en rotation, la fenetre se deplace 
devant des index qui correspondent chacun a une po- 
sition identifiee de I'extremite distale du catheter. Ainsi, 
lorsque le catheter a ete mis dans une position identi- 
fiee, i'operateur fait pivoter la bague jusqu'a ce que la 
fenetre soit devant I'index correspondant a la position 
identifiee. L'inconvenient de cette disposition coaxiale 
d'une bague cylindrique est du a la position variable de 
la fenetre, qui n'est pas toujours sur le cote du raccord 
du catheter le plus visible par I'operateur. 
[0005] Un but de l'invention est de proposer une poi- 
gnee de catheter pour faciliter la visibility d'un index de 
reperage sur sa face visible par I'operateur. 
[0006] Dans les catheters orientables, un dispositif de 
commands permet d'assurer I'orientation de I'extremite 
distale du catheter. Ce dispositif porte une indication 
graduee, plus ou moins precise, liee a la position du dis- 
positif de commande. 

[0007] Un autre but de l'invention est de proposer une 
poignee pour catheter orientable, qui permette I'afficha- 
ge d'un index de reperage de la position de I'extremite 
distale du catheter, par exemple sa courbure ou sa po- 
sition angulaire. 

[0008] L'invention a pour objet une poignee pour ca- 
theter, comportant un systeme de reperage par index 
lisibles dans une fenetre, caracterisee en ce que la fe- 
netre est disposee sur la poignee, et les index sont por- 
tes par une molette pivotant sur un axe perpendiculaire 
a i'axe du catheter. Ainsi, la ou les f enetres sont toujours 
situees aux memes endroits par rapport a la poignee, 
ce qui facilite leur visibility par I'utilisateur. 
[0009] Selon d'autres caracteristiques : 

la poignee presente un evidement dans lequel est 



logee la molette, les index portes par la molette de- 
filant sous la fenetre ; 

la poignee presente une deuxieme fenetre et les in- 
5 dex sont portes par les deux faces de la molette, 
pour assurer la reversibility de la poignee ; 

la molette est independante de la commande 
d'orientation du catheter et le systeme de reperage 
10 donne une information de position de I'extremite 
distale du catheter ; 

une liaison mecanique est prevue entre la molette 
et la commande d'orientation du catheter, et le sys- 
is teme de reperage donne une information angulaire 
de I'extremite distale de la partie orientable du ca- 
theter par rapport a I'extremite distale du corps du 
catheter ou une indication sur la courbure de I'ex- 
tremite distale du catheter. 

20 

[0010] D'autres caracteristiques ressortent de la des- 
cription qui suit faite avec reference aux dessins an- 
nexes dans lesquels : 

25 - la Figure 1 est une vue de dessus d'un premier mo- 
de de realisation d'une poignee pour catheter, selon 
l'invention ; 

la Figure 2 est une vue de cote de la poignee pour 
30 catheter de la Figure 1 ; 

la Figure 3 est une vue en perspective d'un support 
de molette pour poignee pour catheter selon la Fi- 
gure 1 ; 

35 

la Figure 4 est une vue en plan d'une molette pour 
poignee pour catheter selon la Figure 1 ; 

la Figure 5 est une vue de dessus d'un deuxieme 
40 mode de realisation d'une poignee pour catheter, 
selon l'invention ; 

la Figure 6 est une vue de cote de la poignee pour 
catheter selon la Figure 5. 

45 

[0011] Sur la Figure 1, la poignee 1 pour catheter se 
trouve a I'extremrte proximale d'un catheter 2. Elle porte 
a I'avant un manchon 3 de protection du catheter au voi- 
sinage de la poignee 1 , et a I'arriere un connecteur elec- 

50 trique 4 pour assurer la liaison entre d'une part les con- 
ducteurs interieurs au catheter et venant des electrodes 
disposers a I'extremite distale du catheter, et d'autre 
part les conducteurs exterieurs au catheter, loges dans 
une gaine 5, et relies aux appareils de mesure et/ou 

55 d'enregistrement d'un 6lectrocardiogramme par exem- 
ple. 

[0012] La poign6e 1 presente une partie centrale 
etroite 6, a I'arriere une partie sensiblement tronconique 
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7, et a I'avant une partie galb6e 8 aplatie. Cette partie 
galb6e 8 presente un evidement central 9, visible sur la 
Figure 2, dans lequel sont logSs une molette 10 (Figure 
4) et son support 13 (Figure 3). La molette 10 est dis- 
posed dans P6videment central 9, et son diametre est 
sup6rieur a la largeur de la partie avant galb6e 8 de la 
poignee 1 , de sorte que la molette 10 depasse laterale- 
ment de part et d'autre de la partie avant 8 de la poignee. 
La partie avant 8 de la poignee 1 presente une fenetre 
11, sensiblement dans I'axe de la poignee, au dessus 
de la molette 10, et vers I'avant de la poignee 1. Cette 
fenetre 1 1 permet de voir les index inscrits sur la molette 
10, et qui d6filent sous la tenure 11 lorsque la molette 
10 est actionnee en rotation par la main de I'operateur 
agissant sur les parties de la molette 10 qui depassent 
lateralement de part et d'autre de la partie avant 8 de la 
poignee 1. 

[0013] Sur la Figure 2, la poignee 1 apparait consti- 
tute de deux moities separees par un plan median 12. 
Les memes references designent les memes parties 
que sur la Figure 1. 

[0014] Sur la Figure 3, ie support 13 de la molette 10 
comporte un fond 14 et deux bordures en arc de cercle 
15 et 16. Au centre du fond 14 est dispose un pivot 17, 
et sur le fond, a cote du pivot 17, est prevu un ergot 18. 
Le support 13 de molette est destine* a s'encliqueter 
dans la partie avant 8 de la poignee 1 et a recevoir la 
molette 1 0, centree sur le pivot 1 7 et pivotant a I'interieur 
des bordures 15, 16 en arc de cercle. 
[0015] Sur la Figure 4, la molette 10sepr6sentecom- 
me une roue munie de reliefs sur sa peripheric. EHe 
comporte un orifice central 19 destine a recevoir le pivot 
17 du support 13. Autour de cet orifice central 19, et 
rayonnant vers I'exterieur, sontdisposees des encoches 
20 destinies a cooperer avec I'ergot 18 pour immobili- 
ser la molette 10 dans des positions correspondant a la 
presence des index sous la fenetre 11 de la poignee 1. 
Sur la surface de la molette 10, en regard des encoches 
20, sont disposes des index d'identification de la posi- 
tion de I'extremite distale du catheter, par exemple. Un 
index est par exemple HIS pour indiquer la presence de 
I'extremite distale du catheter dans le faisceau de His. 
Les autres index correspondent par exemple a la pre- 
sence de I'extremite distale du catheter dans I'oreillette 
droite, dans le ventricule droit, et ainsi de suite. 
[0016] Pour assurer la reversibility de la poignee 1, 
chacune des deux moities de la poign6e (Figure 2) peut 
presenter une fenetre telle que 11. Le support 1 3 de mo- 
lette peut alors presenter une fenetre 21 correspondant 
a la fenetre 11 et la molette 10 peut porter des index sur 
ses deux faces. 

[0017] Dans ce premier mode de realisation, la mo- 
lette 10, dont I'axe de rotation est perpendiculaire a I'axe 
du catheter dans la poignee 1 , est mise en position par 
I'operateur pour garder une information. Cette informa- 
tion correspond par exemple a la position de Vextrdmitt 
du catheter. Cette information est utile a I'operateur, no- 
tamment lorsqu'il y a simultanement plusieurs catheters 
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dans un coeur. 

[0018] Dans ce premier mode de realisation, la mo- 
lette est independante de la commande d'orientation de 
I'extr6mit6 distale du catheter. Le systeme de rep£rage 
5 de position constitue par la molette 10 et ses index sert 
d'aide-m£moire a I'operateur. 

[0019] Sur les Figures 5 et 6, la poignee 1 du catheter 
2 a une forme plus allongee que sur la Figure 1 . Elle est 
cependant realisee en deux moities separees par un 
plan median 12, et elle presente a sa partie avant un 
evidement central 9, et une fenetre 11 pour I'observation 
des index marques sur la molette 10. 
[0020] Dans le deuxieme mode de realisation corres- 
pondant aux Figures 5 et 6, le catheter presente un 
corps de catheter ou partie non orientable du catheter, 
et a I'extremite distale de ce corps, une partie souple de 
catheter, ou partie orientable du catheter. 
[0021] Les index portes par la molette 1 0 sont des in- 
dications angulaires correspondant a I'orientation de 
I'extremite distale de la partie souple du catheter par 
rapport a rextremite distale du corps du catheter ou des 
indications de la courbure du tube distal ou de la partie 
distale du catheter. 

[0022] Dans ce deuxieme mode de realisation, une 
liaison mecanique est pr6vue entre la molette 10 et le 
moyen de commande de I'orientation de rextremite dis- 
tale de la partie souple du catheter. De cette maniere, 
rinformation fournie par la molette 10 est correiee a 
I'orientation de I'extremite distale de la partie souple du 
catheter. Cette orientation est definie comme Tangle for- 
me par la tangente a I'extremite distale de la partie sou- 
ple du catheter et la tangente a I'extremite distale du 
corps du catheter ou comme la courbure de la partie 
distale du catheter. 

[0023] Ainsi, la poignee 1 de catheter est munie d'un 
systeme de reperage de la position de I'extremite distale 
du catheter. Ce systeme est constitue par une molette 
10, logee dans une poignee 1, susceptible de pivoter 
autour de son axe, et dotee d'index sur I'une au moins 
de ses faces. Ces index peuvent etre des signes, des 
symboles, des chaines de caracteres comprehensibles 
par I'operateur. Ces index sont visibles par au moins une 
fenetre de la poignee 1 . Lorsqu'il y a deux fenetres dans 
la poignee 1 , elles permettent d'observer simultanement 
les deux faces de la molette et d'y voir les memes index. 
[0024] La position angulaire de la molette 10 corres- 
pond a une indication utile a I'operateur. Cette indication 
peut dtre I'endroit du coeur ou d'une artere dans lequel 
est situee I'extremite distale du catheter. Elle peut etre 
aussi Tangle forme par la tangente a rextremite distale 
du corps de catheter (ou partie non orientable du cathe- 
ter) et la tangente a I'extremite distale de la partie souple 
du catheter (ou partie orientable du catheter). 
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rep6rage par index lisibles dans une fenStre, carac- 
terisee en ce que la fenetre (11 ) est disposed sur la 
poign6e (1 ), et les Index sont portes par une molette 
(10) pivotant sur un axe perpendiculaire a I'axe du 
catheter. s 

2. Poignee selon la revendlcation 1, caracterisee en 
ce que la poignee (1) presente un evidement (9) 
dans lequel est logee la molette (10), les index por- 

tes par la molette (10) defiant sous la fenetre (11). 10 

3. Poignee selon la revendication 2, caracterisee en 
ce que la poignee (1 ) pr6sente une deuxieme fene- 
tre et les index sont portes par les deux faces de la 
molette (10), pour assurer la reversibilite de la poi- *5 
gnee (1). 

4. Poignee selon la revendication 2, caracterisee en 
ce que la molette (10) est inddpendante de la com- 
mande d'orientation du catheter et le systeme de 20 
repeVage donne une information de position de I'ex- 
tr6mit6 distale du catheter. 

5. Poignee selon la revendication 2, caracterisee en 

ce que une liaison mecanique est pr6vue entre la 25 
molette (1 0) et la commande d'orientation du cathe- 
ter, et le systeme de reperage donne une informa- 
tion angulaire de I'extr6mite distale de la partie 
orientable du catheter par rapport a I'extremite dis- 
tale du corps du catheter ou une indication sur la 30 
courbure de I'extremite distale du cath6ter. 
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